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BAN| absorbera energii zderzenia PAA (Rys. 1) oraz zwigzane z nimi zachowanie sie Ly , - Modut sterujacy:

- rozwigzanie oparte o platforme Arduino
- system akwizycji danych
- komunikacja bezprzewodowa krotkiego zasiegu (Xbee)

absorbera poddawanego wymuszeniom o danych przebiegach potozenia ttoka od
czasu. Badania miaty na celu weryfikacje stosowalnosci dwoch réznych zatozen przy
modelowaniu  procesow, jakim podlega gaz znajdujgcy sie w absorberze.

Pierwsze z zatozen oznaczato przyjecie statego wyktadnika politropy, rownego 1.1. Zatozenie Rys.4. Probki materiatowe: (1) kompozyt warstwowy, (2) silikon, (3) pianka ceramiczna Al203, Aim: Develop of the controller for ADBAG technology for low impact velocities.
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Fig.1. Cross-section of the impact enerqy absorber equipped with the piezoelectric valve Poziom hatasu Zrodta — Source noise level [dB]
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S-6) dla réznych poziomow hatasu zrodtowego Z poszczegolnych probek materiatowych (S-1, S-2,..., S-6) PAR modules usage for semi-active damplng of plate structures
WhiosKi Fig.5. Noise reduction behing the material sample (S-1, S- . dla réznych poziomow hatasu zrodfowego
Conclusions 2,..., S-6) for various source noise levels Fig.6. Noise reduction b?hmg the baffle of a material sample Celem pierwszego etapu prac byt dobdr parametréw ttumika PAR, natomiast celem drugiej
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Rys.12. Widok ogolny konstrukcji z zainstalowanym ttumikiem PAR
Fig.12. General view of construction with installed PAR damper
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landing pads, has been developed and tested.

The adopted design allows efficient, tri-state gas flow process control with pillows in a short
time of collision.

The results show the ability to scale a solutions to the appropriate size for particular
application.
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